SM-7030HT NEM VE ISI KONTROL TERMOSTAT _ ¢

VERSIYON A1.0

Ozellik

SM-7030HT Isi ,Nem ve Zamanlama kontr6ll yapabilen akilli Termostat.Kompak tasarimi sayesinde bircok trini tekbir

cihazda toplamaktadir.IP65 korumali 6n panel kutusu. Kolay kurulum ve montaj imkani saglar.

Teknik Ozellikler
Gii¢ Kaynagi AC185~245V 50HZ

0 ~ 95RH /-20~80 °C
-20~ 80 °C10 ~ 90 RH (yogunlasma olmadan) Koruma sinifi
78* 34.5* 71mm

71 * 29mm

Sensor Kablosu
Ayar Araligi Senso6r dogruluk
Calisma Sicakhgi
On Panel Olgiisii Panel

Delme sablonu

Cihazin islevleri :

1. Isitma kontrolii / sogutma kontroli

2.  Nemlendirme / nem alma kontroli

3. Zamanlayici kontroli

4. Zamanlayici ve manuel kontrol

5. Sicaklik ve nem kalibrasyonu

6. Sicakhk ve nem yiksek limit korumasi

7. Sicaklik ve nem limitleri alarmi

8. Sensor Sensor arizalandiginda alarm ve koruma

9. Avyarlar elektrik kesildiginde kaybolmaz hafizada kalir.

DiSPLAY GORUNUMU :

: Isi ve nem sensorid 1.5m
:Nem 5% 1s1 1%

: IP65 (6n panel)
: PC + ABS Yangina Dayanikli
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ACILIS EKRANI



Yanip

Multifunction fan output (R1)

R1 Roélesi enerjili

periyodik olarak

R1 Rolesi enerijili
yiksek 1s1

korumasi igin

Ikon Sénen Ikon
Ikon Fonksiyon . .
aktif lkonun yoksa
anlami
Isitma Rolesi (R3) R3 Rolesi Enerijili R3 Rolesi Enerjisiz
{'} R3 Rolesi
Sogutma Rolesi (R3) R3 Rolesi Enerijili R3 Rolesi Enerjisiz
{&@ Enerjisiz.
Nem kontrol Rélesi (R2) R2 Rélesi Enerjili T2 ve H2 R2 Rolesi Enerjisiz
O parametre
Nem kontrol Rélesi (R2) R2 Roélesi Enerijili leri kadar R2 Roélesi Enerjisiz
@ gecikme

R1 Roélesi Enerjisiz

Yumurta sola dondis rélesi (R4)

R4 Rolesi Enerjili

Yumurta saga donus rolesi (R5)

R5 Rolesi Enerjili

R4 Rolesi Enerijisiz

R5 Rolesi Enerijisiz

Santigrat sicakhk degeri

Santigrat degeri

Santigrat degerini

ayarlama

Bagil nem degeri

Bagil nem degeri

Bagil nem degeri

ayarlama
Alarm Alarm var Alarm yok
Bakim Ariza var Ariza yok

EO1 | SO6nsor Hatasi Sensoér arizasi
uyarisi
tHi Yiiksek sicaklik uyarisi Yiiksek sicaklik
tlLo Dusiik sicakhk uyarisi Dusuk sicaklik
hH Yiksek nem uyarisi Yiksek nem
hL Disilik nem uyarisi Disiik nem
Lo Tus takimi kilidi Tus takimi kilitli
Un Tus takimi kilidi Tus kilidi agik
UnL Fabrika ayarlarina geri dénme Fabrika ayarlari geri
yukleniyor
Ayar islemi

Sicaklik ve nem ayari :

Sicakligi ve nem ayar durumuna girmek icin.
[CA) or [¥] tuslarini kullanarak istenilen degerine getirebilirsiniz .Nem ayarina gecmek icin [(P) tusuna basarak Nem
set parametresne gegis yapabilirsiniz. [( A ) or [[ ¥ ) tuslarini kullanarak nem set degerini ayarliyabilirsiniz.Set degerlerini

istenilen degerlere getirdikten sonra kaydetmek icin [(S) tusuna basili tutarak kaydedebilirsiniz.

Not: (A ) or [ W) tuslarina basili tutularak rakamlarin hizli degismesini sagliyabilirsiniz.

[(S) tusua basili tutun.ilk gelen ekran isi degerini ayarlamak igindir.

Not: 15 saniye boyunca herhangi bir islemi yapilmazsa parametre menisi kapanir ve ayar kaydedilmez.

Sicaklhik ayar araligi 0 ~ 80 °C(fabrika varsayilan ayari 37,5 °0). Nem ayar araligi 0 ~ 80% RH (fabrika varsayilan ayari% 60

RH'dir).




Fabrika Ayarlarina Girmek :

Parametre ayar durumuna girmek / cikmak icin [(P) 2 saniye basili tutun.

Kodu secmek icin [(S) veya [(P) diigmelerini kullanin..

Kodun degerini ayarlamak icin [(A) veya (¥ ) diigmesine basin (basili tutun hizli vale ayarini yapin).

Not: 15 saniye boyunca herhangi bir tus islemi yapilmazsa ayar mendisi kapanir ve ayar kaydedilmez.

Fabrika
. Kod Fonksiyon Ayar Araligi Se¢im Ayari
t0 Sicaklik. kontrol modu (Réle3) H/C H: Sicak ; C: Soguk H
Sicaklik hysteresis (Durma calisma Sicaklig
tl 0.1 ~ 20°C 0.3
arasindaki fark )
t2 Sicaklik rélesi zaman gecikmesi (Role3) 0 ~ 30 dakika 0
t3 Ist probu kalibrasyonu -9.9 ~ +9.9°C 0
R1 Alarm Rélesinin yiiksek sikaclikta enerjilendigi Eyer 0 yapilirsa ylksek
t4 Y ) & 0~ 20 yersyap Y 0.5
set degeri (1s1 set Degeri + t4 ayari ) sicaklikta R1 enerjilenmez.
R1 Alarm Rolesinin diistik sikaclikta enerjilendigi set
L Eyer 0 yapilirsa disiik sicaklikta
t5 degeri 0~ 20 0.5
L. R1 enerjilenmez.
((1s1 set Degeri + t4 ayar1) -t5ayari)
i Yiksek sicaklik alarm siren set degeri 0~ 65 Eyer 0 yapilirsa ylksek 0
(Is1 set degeri + t6 degeri ) Buzer sireni sicaklikta buzer aktif olmaz.
7 Dusuk sicaklk alarm siren set degeri 0~ 65 Eyer O yapilirsa diisiik sicaklkta 0
(Isi set degeri - t7 degeri ) Buzer sireni buzer altif olmaz
hO Nem kontrol modu (Role2) H/P H: Nem yapici P: Nem alici H
Nem hysteresis (Durma galisma nem orani
hl ) 1~20% 2
arasindaki fark )
h2 Nem rélesi zaman gecikmesi (Role2) 0 ~ 30 dakika 0
h3 Nem probu kalibrasyonu -20 ~ +20% 0
R1 Alarm Rélesinin yiiksek nemde enerjilendigi set Eyer 0 yapilirsa yliksek nemde
h4 L. .. 0~20% . 5
degeri (nem set Degeri + h4 ayari ) R1 enerjilenmez.
R1 Alarm Rélesinin diisiik nemde enerjilendigi Eyer 0 yapilirsa yliksek nemde
h5 L. 0~20% . 5
((nem set Degeri + h4 ayari ) - h5 ayari) R1 enerjilenmez.
Yiksek NEM alarm siren set degeri Eyer 0 yapilirsa yliksek nemde
h6 . L o 0~ 80% i 0
(Nem set degeri + h6 degeri ) Buzer sireni buzer aktif olmaz
Disiik sicaklik alarm siren set degeri Eyer 0 yapilirsa diisiik nemde
h7 _ L. o 0~ 80% i 0
(Nem set degeri - h7 degeri ) Buzer sireni buzer aktif olmaz
Motor Rolesi Enerijisiz oldugu siire .
u0 0 ~ 999 dakika | Eyer 0 yapilirsa enerjilenmez. 120
(R4 - R5 Rolesi )
Motor Rolesi Enerjili oldugu siire
ul o 0 ~ 999 saniye | Eyer 0 yapilirsa enerjilenmez. 60
(R4 - R5 Rolesi)
Motorun kag kez donus yapilacagi adet . Eyer 0 yapilirsa ,sayisiz siireye
w2 ¢ $yap g 0 ~ 999 yer Uyap y y 0
gbre donme yapar.
Havalandirma igin R1 rélesinin periyodik
u3 . o o 0 ~ 999 dakika Eyer O yapilirsa devre disi . 120
enerjilenmesi saglanir. Enerjisiz siire
Havalandirma igin R1 rélesinin periyodik enerjili
ud o 0 ~ 999 saniye Eyer 0 yapilirsa devre disi 30
kalma siiresi




KONTROL FONKSiYONLARI
1-) ISI KONTROL
*1sitma Modu [t0 = H]

oda sicakhgl < Set degeri (TP) - t1 = Output (R3) s rdlesi enerjilenir durumda

oda sicakhgl = set degeri (TP), = Output (R3) 1s1 rdlesi enerjisiz durumda.

*Sogutma Modu [t0 = C]
oda sicakhgl. =Set degeri (TP) + t1 = Output (R3) 1s1 rdlesi enerjilenir durumda

oda sicakhgl < Set degeri (TP), t1 = Output (R3) 1s1 rdlesi enerjisiz durumda

*Agir1 sicakhik limiti korumasi (sadece 1si modu igin)
oda sicakhgi =Set degeri (TP) + t4 (, Fan Output (R1) rélesi enerjilenir durumda
oda sicakhgl. <Set degeri (TP) + t4 - t5, Fan Output (R1) 1s1 rélesi enerjisiz durumda

2-)Nem kontrolii

Nemlendirme modu [ho=H]

Oda nemi << Nem set degeri (HP) - [h1] ve Humi'yi ayarlayin. Cikis (R2) nem rélesi enerjilenir durumda

Oda nemi = Nem set degeri (HP), (R2) nem rdlesi enerjisiz durumda

Nem alma modu [t0=P]

Oda nemi =Nem set degeri (TP) + h1 = Output (R2) nem rolesi enerjilenir durumda

Oda nemi << Nem set degeri (HP), (R2) nem rdlesi enerjisiz durumda

Asiri nem limiti korumasi (sadece nemlendirme modu igin)

Oda nem orani = Nem set degeri (HP) + [h4 = olarak ayarlandiginda, Fan Cikisina (R1) eneriji verilir.

Oda nem orani << Nem (HP)] + [h4] - [h5 < olarak ayarlandiginda, Fan Cikisi (R1) gerilimsiz duruma gelir.

3-)Cevirme motoru kontrol (R4, R5)

Bekleme siiresi [ul] parametresi kadar roleler enerjisizdir. R4 ve R5 rolesi [ul] paratmetre siiresi kadar pekler ve
periyodik olarak [u0] siiresi kadar enerijilenir .
Manuel motor dondiirme
[A] veya [ Y] 2saniye basili tutularak manuel motor déndiirme yapilabilir.
Uyari kontrolii
Uyari oldugunda, sesli uyari sesi duyulur.
Sesliuyari [P] diigmesine basilarak durdurulabilir .
Yiiksek sicaklik. uyari:
oda sicakhigi = Set temp. (TP) + [ t6 ] degerini astiginda yiiksek sicaklik alarmi ¢alar. (tHi)
Diigiik sicaklik. uyari:
Oda sicakligr <Set sicakhgi. (TP) - [t7] degeri saglandiginda diisiik isi sireni calar (tLo)
Yiiksek nem uyarisi:
Oda nem orani = Nem ayari (HP) + [h6] (degeri saglandiginda yiiksek nemi sireni calar (hH)
Diigiik nem uyarisi:
Oda nem orani < Nem ayari (HP) - [h7] (degeri saglandiginda diisiik nemi sireni calar (hH)

Sesliuyari [P] digmesine basilarak durdurulabilir .

Oda sicakhg kalibre edilebilir. Oda sicakhgi sasma var ise kalibrasyon yapmaniz gerekiyor .

Ornegin: gercek sicakliktan 0.2 ‘C daha diisiik deger gosteriyorise  [t3] = 0.2 degerini ayarlarlayiniz.
Oda nemi kalibre edilebilir. Oda nem degerinde sasma var ise kalibrasyon yapmaniz gerekiyor .

Oregin : Oda nem orani gercekten % 2 RH daha yiiksek ise, [h3] =-2 degerini ayarlayin.

Sensor arizalandiginda, Sicaklik. ve Nem Cikisi (R3, R2) duracak ekranda “E01” goriintiilenecektir.



Tus takimi kilidi
Tus takimini kilitlemek icin [(S)] ve [(P) tuslarina ayni anda 3 saniye basin, “Lo” 3 saniye sonra aktif olur. Tug takimi
kilitlendiginde, herhangi bir tusa basilmaz, ancak “Lo” gorlintilenir.

Acmakicin [(S) ve [(P) tuslarina ayni anda 3 saniye basin, “Un” 3 saniye sonra tus kilidi iptal.

FABRiKA AYARLARINA GERi DONMEK

[(P)] ve [(A) diigmesine ayni anda 3 saniye basin, ekranda “UnL” goriintiilenir. Ardindan [(¥) diigmesine iki kez

basin, tiim parametreler fabrika varsayilan ayarlarina geri doner.

2 UCLU MOTORA GORE BAGLANTI SEMASI

PiS HAVAYI DISARI ATMAK iGINDIR.

C€ SENSOR KABLO RENKLERI
SM7030HT ISIVENEM g - TURUNCU
s ow s o= Iz1 ve Nem SENSORU 10= SIYAH
; { . Sensar 11= KIRMIZI
1'2'3'&'5'5'351 (9 [M0[1112] — 12= SARI
EE%%%E < gﬁgg e i
2€ @ = g o
1 2 3 ?@ 6 7 8 NOT : FAN MOTORU HAVALANDIRMA iCiN
KULLANILAN FAN MOTORU DUR. iGERDEKI
‘ { % PiS HAVAYI DISARI ATMAK iGINDIR.
L & ES"!L
L 100~240VAC 50/60HZ
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Isitici Nem Fan
Motor Makinesi
3 UCLU MOTORA GORE BAGLANTI SEMASI
SENSOR KABLO RENKLERI
SM7030HT ce ISIVENEM 9 = TURUNCU
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100~240VAC 50/60HZ

$1 : SiVIG1 (C VE 2 NOLU UGLARINA BAGLANACAK )
$2:5iViG2 (C VE 2 NOLU UGLARINA BAGLANACAK )

Isiici Nem g NOT : 51 MDTDRUHHSiTAH UCUNA , S2 MOTORUN
Makinesi - !(IRMII_ZI II_.ICUHA”BAELAHACAK . MOTORUN SARI UCU
ISE NOTURE BAGLANACAK.



Dikkat Edilecek Hususlar

Uyar :
Asagidaki belirtilen durumlarda cihazin baglantisini yapmayiniz

e Asiri nem olan yerlerde 90%, ve 1slak zeminlerde

e Asirt titresim olan yerlerde

o Goriis mesefesinin az oldugu yerlerde ve sis olan mekanlarda
e Erozyonu dnlemek i¢in ; kiikiirt ve amonyak igiren ortamlarda , tuzlu sisli ve dumanli ortlarda agindirma yapaci
etkisinden korunmak i¢in baglant1 yapmayiniz

e Yanici parlayici ve gaz igeren ortamlar baglanti yapmayiniz.

Kurulum Proseduri
Cihaz1 yerine sabitlemek i¢in yandaki sikistirma mandallarini kullanarak . ve ileriye iterek montagini yapiniz.

Elektriksel Baglanti

Uyan
@ Elektrik tesisati, yetkili bir teknisyen tarafindan yapilmalidir.
@ Yanlis bir baglanti ciddi zarar verebilir.
@ Sen kablosunu endiiktif yiiklerin uzagindan gegmesine 6zen gosteriniz.Sensor kablosu ve gii¢ hatlar1 ve endiiktif
yiiklerin bagli oldugu ayni boru hattinin i¢inden gitmesine izin vermeyiniz.Sensor kablosunun kontaktdr vb. Devre
kesici elemanlarinin yanindan gecirmeyiniz.
@ Sensor kablosunu  giig¢ kablorunun yaninda sarmak yerine fazlasini keserek kisaltiniz.
@ Dahili elektronik bilesenler ile dogrudan temastan kaginin.
@ Elektrik kablo diizenini kontrol cihazina baglamak i¢in talimatlari takip edin:
DIKKAT : Elektrik kablo semas1 yapilacak yanlis baglantida muhtemelen cihaz zarar gérecektir.ve kullanicilar igin
tehlikeli olabilir..Ekipmanlari i¢in tim giivenlik ve koruma oOnlemleri cihaz igin gereklidir.Onlar ekipmanlart ve

kullanicinin giivenligini korumak igin ¢ok 6nemlidir.



